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INTRODUCERE

Va multumim pentru achizitionarea acestui sistem de urmarire solar conceput si

fabricat de Shandong Zhaori New Energy Tech. Co., Ltd., vom face

din toata inima pentru a va oferi produse si servicii de prima clasa.

Acest manual ofera informatii importante despre construirea

fundatia de beton necesara, si montajul de urmarire

mecanism. Asigurati-va ca pastrati acest manual pentru referinte ulterioare. Citeste

cu atentie si temeinic nainte de a incepe instalarea. Noi si al nostru

Revanzatorii nu fsi asuma responsabilitatea pentru nerespectarea acestora

instructiuni. Utilizati instrumentele adecvate si urmati bunele practici de lucru sigure pentru
evitati ranirea In timpul asamblarii. Purtati intotdeauna casca de protectie pentru a preveni
lovitura la cap.

Detinem IPR (drepturi de proprietate intelectuala) asupra sistemului de urmarire solara
producem si distribuim, cu peste 40 de brevete la domiciliu si

in strainatate, orice incalcare a brevetelor va fi urmarita penal in cea mai mare masura

a legqii.
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Partea I. ZRD-08 Diagrama structurii sistemului de urmarire
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Diagrama structurii sistemului

Parti principale ale sistemului de urmarire solara ZRD-08

Total
Articol Descriere Greutate (kg) Dimensiune (mm) Cantitate
Greutate
1 Stalp vertical 45,8 45,8 2000*%200*200*2,5 1
2 Suport in formade L 15.7 15.7 770%194*5 1
3 Faza centrala 42.4 42.4 120*%120%4630%2,5 1
4 Brat’ oscilant 5,53 5,53 380*1 00*50*3,5 1
5 Placa de fixare a bratului 25 22 212%110%120 1
oscilant
6 Rulment din plastic 0.2 0.8 ©120 4
7 Limitd de rulment din plastic 0,25 0,5 Otel unghi 36*50 2
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8 Manson din plastic pentru arbore 0,1 0,2 (p60*45 2
9 Manson din otel 0,4 0,8 70%5 2
Cota liniara
10 8.0 8.0 L=940mm 1
actuator
Azimut liniar
11 8.0 8.0 L=985mm 1
actuator
Azimut liniar
12 0,9 1.8 2
scaunul actuatorului
13 Grinda de Sprijin 8.4 42 50*%32*80*3850 5
14 Strut inclinat 2.15 10.75 34*%20%1,8*2200 5
16 Unitatea de comanda 1.0 1.0 1
Total 185,48
Partea a II-a. Detalii suruburi si cleme de conectare
Articol Specificatie Cantitate
S0 M22 piulite duble, 2 saibe plate, saibe elastice 8 seturi
S1 sujub M14*160, piulite duble, 2 saibe plate, saiba elastica 2 seturi
Surub{S2 M16*120, piulite duble, 2 saibe plate, saiba elastica 4 seturi
S3 sunub M16*60, piulite duble, 2 saibe plate, saiba elastica 4 seturi
sa Surub M14*120, piulite duble, saiba plata, saiba elastica, 2 saibe din plastic 4 seturi
S5 @16*125 stift de axe, saiba plata, stift despicat, teava mica de plastic 1 set
S6 ©1b*85 stift de axd, saiba plats, stift despicat 2 seturi
* - . . . o <
7 Surub M12*160, piulite duble, 2 saibe plate, saibe elastice, clema mijlocie, placa 10 seturi
dreptunghiulara
S8 suub M12*30, piulita, 2 saibe plate, saib3 elastica 11 seturi
S9 suub M8*25, piulite duble, 2 saibe plate, saiba elastica 32 de seturi
3 seturi

S10 M3

*23 surub autofiletant

Pentru ,piulite duble”, strangeti prima piulita, apoi fixati a doua piulita.
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Partea a Ill-a: Instrumente necesare pentru instalare (pregatite de catre utilizatori)

NU. Instrumente Spec_ Cantitate RemarCI
1 Cheie deschis 13/14 2 Suruburi M8
2 Cheie deschisd 17/19 2 Suruburi M12
3 Cheie deschisa 20/22 2 Suruburi M14
4 Cheie deschisa 22/24 2 Suruburi M16
5 Cheie deschisa 30/32 1 Suruburi M20
Reglabil .
6 0 . 10 inci 2 Cheie reglabila Crescent
cheie
7 urubelni & 3¢ 1 Depanare electrica
(cap plat sau cruciform)
Cauciuc o
8 ] 1 Facilitati instalarea
Ciocan
Scara dubla
9 2 sau folositi o macara mica
sau Schele

Partea a IV-a. Fundatie concreta

Pregatirea materialelor

Marci Descriere Material Cantitate
Surub de fundatie M22 8
+,01E
Sablon de fixare 1
A 02E
Fundatie (asupra pamantului) beton C30
A+, 03E
Fundatie (sub pamant) beton C30
A +,04E

1. Faceti 8 suruburi de fundatie A +,01EA, un sablon de fixare pentru suruburi de fundatie

A +,02E A (folosind material rigid, numai pentru pozitionarea suruburilor, grosimea nu este

important).
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M22 anchor bolt
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Screw thread
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2. Pozitionati 8 suruburi de fundatie A ¢,01EA cu sablonul de fixare fabricat

A «,02EA, fixati suruburile pe reteaua de plasa de otel de fundatie (folosind bara de otel ®8).
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3. Confirmati cu atentie directia est-vest, turnati fundatia de beton

conform dimensiunilor prezentate in desenele urmatoare, indepartati

sablon de fixare A +,02EA dupa intdrirea betonului. Sistemul de urmarire solara

instalarea poate fi efectuatd numai DUPA ce betonul este intarit complet.

(Acoperirea betonului turnat cu o folie de plastic il va face mai puternic, deoarece se va usca
mai lent de expunerea la soare. Pentru a converti dimensiunile de la mm la inci impartiti la 25,4)
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Fundatia vazuta de Sus

Nota: Fundatia deasupra solului trebuie sa fie mai mare de 800 mm, expusa

suruburi de fundatie +,01EA filet de cel putin 100 mm. Pentru a asigura

verticalitatea stalpului sistemului de urmarire, fata superioara a fundatiei trebuie sa fie nivelata
cu nivel de bula. Dimensiunea si adancimea fundatiei din beton este doar a

ghid, va rugam sa-l proiectati pentru conditiile locale ale solului si vitezele maxime ale vantului.
Betonul, suruburile de fundatie A +,01EA si sablonul de fixare A ¢,02EA vor fi toate

pregatite de utilizatori. Conducta ®40mm pentru firele electrice poate fi planificata in

fundatie de beton, utilizata pentru filetarea liniilor fotovoltaice, liniilor electrice ale controlerului etc.
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Partea V. Instalarea sistemului de urmarire ZRD-08

5.1 Instalarea stalpului vertical

Insurubati mai intai o piulitd pe fiecare surub de fundatie, faceti-le la acelasi nivel,

puneti o saiba plata, apoi puneti stalpul vertical A +,1EA pe beton

fundatie, verificati orientarea stalpului vertical A «,1EA pentru a asigura lateralul

cu scaunul actuatorului liniar este orientat spre sud, apoi puneti saibe plate si elastice,
asigurati cu feroneria A «,S1EA (piulite duble) pentru a stabiliza stalpul vertical A «,1EA.
Piulitele de sub stalp vertical sunt folosite pentru reglarea nivelului vertical

pol. Va recomandam sa turnati beton intre fundatie si placa de baza a

stalp vertical.

Sud inseamna directia liniilor de longitudine geografica, poate fi

confirmat cu giroscop sau busola (trebuie sa modifice geomagnetic

declinatie, locuri diferite, diferenta declinatie geomagnetica).

Linear actuator spat

0 iy 4 1 \
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5.2 Asamblarea suportului in forma de L si grinda centrala

Puneti grinda centrala A ¢,3EA in suportul in forma de L A +,2E A, va rugam sa platiti

atentie la directia fasciculului central. Apoi puneti doi rulmenti din plastic

A ¢,6EAin cercul de nord al suportului in forma de L (introduceti rulmentul de plastic

din partea de nord ), apoi fixati placa de fixare a bratului oscilant A ¢,5EA pe centru

grinda cu feronerie A +,S1EA, apoi fixati bratul oscilant A ¢, 4EA pe bratul oscilant

placa de fixare A +,5EA cu feronerie S2

Si puneti doua rulmenti din plastic A «,6EA in cercul de sud al suportului in forma de L

(introduceti rulmentul din plastic din partea de sud ). Apoi utilizati hardware-ul A *,S1EA pentru

fixati limita de rulment din plastic A +,7EA pe grinda centrala. Este posibil ca instalatorul sa aiba nevoie

loviti rulmentul de plastic in cerc cu ciocanul, acesta este pentru reducere

agitand spatiul.
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5.3 Instalarea suportului in forma de L si a actuatorului liniar de elevatie

Instalati doua suruburi inferioare ale feroneriei A ¢,S2EA pe partea superioara a stalpului vertical
A+, 1EA, nu-l fixati pentru moment. Puneti mansonul arborelui din plastic A +,8EA

in mansonul arborelui din otel A +,9EA, ambele deschideri sunt in aceeasi directie. Apoi

fixati suportul in forma de L A +,2EA pe stalpul vertical A ¢,1EA, puneti plasticul

mansonul arborelui si mansonul arborelui din otel pe arborele suportului in forma de L,
deschiderea cu fata in sus, va rugam sa acordati atentie directiei arborelui din plastic

manson, apoi instalati celelalte doua suruburi superioare ale feroneriei A ¢,S2EA, strangeti

cele patru suruburi ale feroneriei A *,S2EA.

Nota: Va rugam sa acordati atentie directiei suportului in forma de L A «,2EA!
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%

Fixati servomotorul liniar de elevatie A +,10E A cu suport in forma de L A +,2E Acu
hardware A +,S5EA. Motorul este pe partea de sus si de sud . Puneti saibe de plastic
de hardware A +,S5EA dupa desenul urmator. Fixati servomotorul liniar de elevatie A +,5EA

cu stalp vertical A +,1EA cu feronerie A ¢,S6EA, impartiti stiftul despicat. Sunt

doua tipuri de actuatoare liniare pentru fiecare unitate, nu le amestecati cand

instalarea acestora.

12
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FRA
Motor

AP fa AT

Elevation linear actuator

LA

Motor

\ ¥R

Azimuth linear actuator

P —

5.4 Instalarea actuatorului liniar Azimuth

Fixati actuatorul liniar azimut A +,11E A pe suportul in formade LA +,2EA cu
scaunul de ac ionare liniar azimut A+, 12EA iferonerie A *,S4E A. Va rugam sa plati i

atentie la directia motorului. Piulitele feroneriei A +,S4EA ar trebui sa fie

13
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pe latura de nord . Puneti saibele de plastic ale feroneriei A +,S4EA intre

scaun actuator liniar azimut si actuator liniar azimut. Fixati azimutul liniar

actuatorul A «,12EA la bratul oscilant cu hardware A +,S6EA, stiftul despicat al hardware-ului
A «,S6EA ar trebui, in partea de sud a bratului oscilant, sa desparta stiftul despicat. Ajusteaza
pozitia bratului oscilant si a placii de fixare a bratului oscilant usor, faceti liniar

actuator in pozitia centrala a bratului oscilant.

Plastic Washer

5.5 Instalarea grinzii de sustinere si a traverselor inclinate
14
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Fixati primele grinzi de sustinere A ¢,13EA si bara inclinata A +,14EA pe centru
grinda din partea de nord a consolei in forma de L cu feronerieA ,S7TEA&A «,S8EA.
Apoi instalati alte grinzi de sustinere si bara inclinata ca distanta in continuare
desen. Apoi instalati un surub M12*30 de feronerie A +,S8EA la capatul de sud al

fascicul central pentru scop anti-alunecare.

15
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1049
1110
1110
1049

5.6 Instalarea unitatii de control

Fixati unitatea de comanda A ¢,15EA pe stalpul vertical cu feronerie S10, exista

orificii mici pe stalp vertical pentru fixarea unitatii de comanda.
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5.7 Conectati circuitul unitatii de control

Folosind sursa de alimentare A/C

Conectati cablul motorului azimut (cu eticheta) cu motorul pe liniar azimut

actuator, conectati cablul motorului de elevatie (cu eticheta) cu motorul pornit

actuator liniar de elevatie. Scoateti cutia mica de pe unitatea de control, porniti alimentarea A/C

din orificiile de cablu ale cutiei mici si conectati cele doua linii de alimentare la

conectori de alimentare.

17
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Power connector

i Lk

Elevation motor cable

el

Azimuth motor cable

Utilizati teava ondulata (partea albastra din figura) si clema de teava pentru a fixa
cablul motorului pe stalpul vertical si suportul in forma de L, sunt rezervate

gauri mici de fixare pe stalp vertical si suport in forma de L.

18
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Instalatorii pot conecta senzorul de vant (daca este echipat) la cablul senzorului de vant

unitate de control gazda cu cablu pentru senzorul de vant pentru protectia vantului.

Wind sensor cable

WA REBRHBHERAR

val @ WWW. zhaoripv. con

@ Auto i —
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GPS LED

5.8 Instalarea panourilor solare

Pentru a facilita instalarea panourilor solare, instalatorii pot furniza energie electrica

portul panoului controler pe unitatea de control, introduceti panourile controlerului pe control

casetad, apasati butonul manual, apoi apasati butpnul de cdnfirmare, apoi apasati bufonul de vest
19
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pentru a regla structura aproape de pozitia plata in est-vest, aceasta se va opri din rotatie

apasand din nou butonul de vest, apoi apadsati butonul gde nord pentru a regla structura

aproape de pozitia plata (se poate inclina usor spre sud), se va opri din rotire

apasand din noy butonul nord. Opriti alimentarea dupa reglare.

WARSE R HRAR

vel @ www. zhaorip /. con

@ Auto . -
&
GPS LED

Fixati toate panourile solare pe grinda de sustinere cu feronerie A +,S9EA, fiecare

panoul solar este fixat cu 4 puncte.

20
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Nota: dupa terminarea instalarii panourilor solare, va rugam sa blocati toate

suruburi de conectare.

Exista gauri de conectare rezervate in partea de jos a stalpului vertical pentru

impamantare de protectie impotriva trasnetului, va rugam sa impamantati corect suporturile

conform standardului de impamantare al centralei fotovoltaice din tara dumneavoastra.

Partea a VI-a: ridicarea macaralei

Daca exista o macara mica echipata la locul de instalare, inclusiv cea in forma de L
suportul, actuatorul liniar azimut, cadrele si panourile solare pot fi asamblate
Tnainte, apoi ridicati-l direct pe stalpul vertical A «,1EA , apoi urmand precedentul

pasii de 5.3 pentru a fixa suportul in forma de L si actuatorul liniar de elevatie.

21
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Partea a VII-a: Depanarea unitatii de control

Furnizeaza curent A/C la toate sistemele de conducere dintr-un singur proiect, controlerul
va porni automat dupa 5 minute, iar unitatea de control gazda se va descarca

Date GPS automat (trebuie aproximativ 1 - 10 minute), apoi sistemul se va roti

spre est sau vest si atingeti pozitia limita unghiului, apoi se va roti spre nord sau

sud si atingeti pozitia limita unghiului, apoi va astepta un timp si va merge la

pozitia corecta automat. Sistemele de conducere slave vor urma

miscarea sistemului de conducere gazda.

Partea a VIII-a: Operarea si intretinerea zilnica - Important!

8.1 Inspectie si intretinere regulata

1. Pentru a descoperi eventualele defectiuni in timp util, imbunatatiti functionarea sistemului
fiabilitate, inspectia regulata nu trebuie sa fie mai mica de o data la fiecare sase luni.

2. Dupa vreme rea ca mai mult de forta 6 vanturi puternice, furtuna tropicala, grea

22
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zapada, sau cutremur a avut loc, personalul de intretinere ar trebui sa faca un general

verificand suportul, reparati-l la timp daca exista vreo deteriorare.

8.2 Elemente de inspectie si tratarea problemelor

Articol

Continutul inspectiei

Solutii

Suruburi si piulite Ver]

ficati daca suruburile
iar nucile erau

dezlegat

Daca suruburile si piulitele nu au fost bine fixate in timpul instalarii
sau s-au slabit din cauza vantului puternic, personalul de intretinere

trebuie sa le fixeze din nou.

Cleme

Verificati daca clemele au

fost deformate sau slabite

Daca s-a slabit din cauza suruburilor nu au fost bine fixate, trebuie

sa fixati din nou suruburile. Daca clemele au fost deformate,

trebuie sa le inlocuiti.

Panouri solare

Verificati daca solar

panourile sunt plate

Daca nu este plat si cauzat de distorsiuni structurale, trebuie sa
remediati distorsiunea sau sa inlocuiti unele piese. Daca este

cauzata de suruburi slabite, trebuie sa fixati din nou sau sa inlocuiti

conexiune in

sarma slabita

caseta de conducere

conexiune

suruburile.
Paranteze Verificati daca existd Daca apare rugina, ar trebui sa utilizati hartie abraziva pentru
este vreo problema de indepartarea ruginii, apoi grund epoxidic bogat in zinc.
fisura sau rugina sau alta vopsea antifouling pentru protectie. Daca apar fisuri,
consultati fabrica pentru solutii.
Sarma Verificati daca au Daca conexiunea firului este slabita, trebuie sd o reconectati sau

sa inlocuiti stecherele.

Partea IX: Depanare rapida

23
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Quick Trouble Shooting — Dual Axis

Va rugam sa contactati personalul nostru de asistenta pentru clienti pentru situatia care nu este usor de judecat si

rezolvat.

Partea X: Inlocuirea pieselor de schimb
24
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Not&: Intrerupeti sursa de alimentare inainte de inlocuire. Daca utilizati energie fotovoltaica
alimentare directa, deconectati toti conectorii la intrare si la iesire
borna cutiei de jonctiune sau conectorul cu patru cai. Daca utilizati curent A/C

alimentare, opriti intrerupatorul de alimentare A/C.

10.1 Inlocuire motorreductor
Deconectati mufa motorului, desurubati patru suruburi de fixare, scoateti motorul,
aplicati etansant pe un motor nou, apoi fixati noul motor cu suruburi de fixare, dopul

Tn mufa motorului.

10.2 Inlocuirea unitatii de comanda
Deschideti cutia mica de pe unitatea de control, scoateti liniile de alimentare si cablurile motorului,
apoi fixati o noua cutie de control cu suruburile de fixare si conectati toate fisele ca

fnainte, fixati cutia mica pe unitatea de control.

25
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UERDEREHEARLS
| @ www, zhaoripy. com

U6 ¢ mm—

[ 2 122

Screws

RiR&ESL -

Power connector

N i

Elevation motor cable

HERETRNE

Azimuth motor cable

26



